Oprogramowaniem Milx™

& Fugawi Mil% [4] - Washington West 1-100 { -3 x|

File Edt Settings View Faorms Tools Overlays EMC Help
L ol
L=

aﬁ«{+§ﬁ|f§ ] 8 92 -@jiﬂg“g‘l—mmﬂ
EY = W (P 3

@ Mission Update | =, i AR -
_'.-'__.l_ T
. WISSION | TExT | DEST | T6TAILE | MsG LOG| P | 085 | e SR =

o i e T

S

. 7

ey Mission: |4 > 4FaPD X202 >
e

i Fulznz... |+
Urit l—L[ Target from Observer
Called |V1FER2 Distarce: 4611 m

) pdmibe T

i Thisls [SPITFIRE o b

Observer Location

Iritial lﬁ 306628 4310586 185
Point 117001

Alttude:  180.0m

8 1

i

H‘ Heading |63 MAG ¥ Friendly Location
Ditarce [17330 [M = P

v Time on Target

Oifset [RIGHT - [l z o

"] Target
~.| Lat [ o5 '[N x| EevaienfiEno [ v
by Long [77 O350 “fw x| Ty [iEH -

S5 20 R

a= B

m
=3

Remark:  Market
- CaR Type: |LASER -
PARKED Code: [000

|GPS: 306828 4310586 185 @ [CUR: 302444 4311938 185 | [11:3808

Hstart||| 1] 159 & B “ E3Fugawi Milx | Preferences - Paint S4oMERE. s

Przeznaczenie
Oprogramowanie MilX™ jest przeznaczone do wypracowania wspétrzednych potozenia celu na podstawie danych odebranych z odbiornika GPS, laserowego

dalmierza i o$wietlacza celéw GLTD II oraz z gtowicy goniometrycznej Viking 2000 a nastepnie przestanie ich na poktad naprowadzanego samolotu bojowego
w postaci 9-liniowych instrukcji CAS.

Podstawowe funkcje oprogramowania
> Umozliwia wymiane danych z goniometrem VIKING 2000 oraz z odbiornikiem GPS PLGR lub DAGR
> Generacja i przechowywanie 9-liniowych instrukcji CAS
> Transmisje instrukcji CAS na poktad naprowadzanego statku powietrznego poprzez kanat radiowy (gdy statek powietrzny posiada odpowiednie
wyposazenie)
> Wymiane informacji pomiedzy komputerem sterujagcym zestawem i statkiem powietrznym za pomoca protokotu AFAPD lub TACFIRE
> Wyliczanie wspétrzednych potozenia celu na podstawie danych odebranych z odbiornika GPS, dalmierza laserowego i goniometru;
> Mozliwo$¢ zobrazowania pozycji celu i zestawu do lokalizacji i wskazywania celéw na tle mapy

> Mozliwo$¢ wprowadzenia wspotrzednych potozenia FAC

Dodatkowe funkcje oprogramowania
> Nawigacja GPS
> Operowanie na podkfadzie mapowym
> Planowanie tras przy wykorzystaniu mapy cyfrowej
> Tworzenie i wysyfanie informacji tekstowych
> Planowanie misji CAS

> Tworzenie bazy danych o celach



Na czym polega praca oprogramowania MilX™ ?
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Oprogramowania MilX™ odbiera wspétrzedne potozenia zestawu do lokalizacji i wskazywania celéw z odbiornika GPS

2. Oprogramowania MilX™ odbiera warto$¢ odlegtosci, azymutu i elewacji do celu z laserowego dalmierza i oéwietlacza celéw GLTD II oraz z
gtowicy goniometrycznej Viking 2000

3. Wyliczenie wspdtrzednych potozenia celu i wySwietlenie go na podktadzie mapowym

4, Generacja 9-liniowych instrukcji CAS dotyczacych obserwowanego celu

5. Przestanie 9-liniowych instrukcji CAS na poktad naprowadzanego samolotu bojowego poprzez facze radiowe VHF/UHF



